
本教程目的是指导用户如何全流程走一遍验证一下功能。

检查所有硬件及其配件是否齐全、完整无损，硬件包括：FPGA开发板（板载液晶屏）、AN5640

摄像头模组、USB Blaster下载器、USB供电线。

如图所示，插上白色USB供电线、插上摄像头，摄像头的插针比开发板的接插件少一列，插的时候

左对齐插入即可，然后打开开关给板子上电，程序已经固化到开发板中，上电即自启动运行。
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对着有多个运动目标的场景验证效果，需要注意的是开发板自身不能有任何晃动或移动。

需要安装和破解Quartusii18.1软件，并一起安装配套的Modelsim软件，安装包下载和安装教程点

击此链接： ﻿

软件安装

Quartusii18.1安装包下载和安装破解教程 - 小马哥FPGA (fpgadz.com)

http://code.fpgadz.com/2023/09/02/quartusii18-1/


源码使用

上板子工程
按照下图方式连接下载器，并给板子上电；

解压“002_实物工程源码”目录下的“013_multi_motion.zip”压缩包到一个全英文路径，注意一定要解压到全英文路

径，简单的做法是直接解压到D盘；

进入“013_multi_motion\par\”目录，双击打开dmk_top.qpf文件即可打开工程；

打开工程后如下图所示，点击红框圈出的按钮可以打开下载界面；
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仿真工程使用说明请参看“003_仿真的工程\001_必看！！！仿真工程使用说明”目录

默认打开以后是如下界面，先删除默认的文件，也可能会报错，没关系点击OK即可，然后重新添加sof文件；

点击Add File，然后浏览到“013_multi_motion\par\output_files\dmk_top.sof”，然后点击“Start”下载；
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